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Buchsenhandgriff und Buchsensystem 
GEBIET DER ERFINDUNG 

Die Erfindung betrifft einen Buchsenhandgriff zur Verwendung in Kombination mit 
einer Mehrzahl unterschiedlicher Buchsentypen fur chirurgische Eingriffe insbesonde- 
re im Mittelgesichtsbereich. Die Erfindung betrifft weiterhin ein Buchsensystem, das 
den Handgriff und die Mehrzahl unterschiedlicher Buchsentypen umfasst. 

HINTERGRUND DER ERFINDUNG 

Ein Buchsensystem fur chirurgische Eingriffe ist aus der DE 197 17 977 Al bekannt. 
Es umfasst einen Handgriff sowie eine rohrformige Buchse, welche an einem auBeren 
Ende des Handgriffs befestigbar ist. Im Rahmen eines chirurgischen Eingriffs kann 
die Buchse zu unterschiedlichen Zwecken verwendet werden. So dient die Biichse 
beispielsweise als Bohrleitvorrichtung bei einer Vorbohrung fur eine Befestigungs- 
schraube. Die Befestigungsschraube kann anschlieBend mittels der Buchse zuverlas- 
sig positioniert werden. Weiterhin kann die Buchse als Positionierhilfe fur eine 
Schraubendreherklinge bei einem anschlieBenden Einschrauben der Knochenschrau- 
be fungieren. 

Urn die genannten Schritte prazise durchfuhren zu konnen ist eine sichere Verbin- 
dung zwischen dem Buchsenhandgriff und der aufgenommenen Buchse erforderlich. 
Zu diesem Zweck ist in der DE 197 17 977 Al ein Klemmstiick vorgesehen. Mittels 
des Klemmstiicks erfolgt eine Befestigung der Buchse am Buchsenhandgriff. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen multifunktionalen Buchsenhandgriff 
sowie ein multifunktionales Buchsensystem anzugeben. 

ZUSAMMENFASSUNG DER ERFINDUNG 

ErfindungsgemaB wird zur Losung dieser Aufgabe ein Buchsenhandgriff zur Verwen- 
dung in Kombination mit einer Mehrzahl unterschiedlicher Buchsentypen vorgeschla- 
gen. Ein Aufnahmeende des Handgriffs ist zur Aufnahme der unterschiedlichen 
Buchsentypen ausgebildet und mit einer ersten Einrichtung zum Zusammenwirken 
mit einer aufgenommenen Buchse eines ersten Typs sowie einer zweiten Einrichtung 
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zum Zusammenwirken mit einer aufgenommenen Buchse wenigstens eines zweiten 
Typs ausgebildet. Die erste Einrichtung verhindert eine Drehung einer Buchse des 
ersten Typs relativ zum Handgriff und die zweite Einrichtung gestattet eine gefiihrte 
Drehung einer aufgenommenen Buchse eines zweiten Typs relativ zum Handgriff. 

Ein erfindungsgemaBes Buchsensystem umfasst neben einem Handgriff eine Mehr- 
zahl unterschiedlicher Buchsentypen. Der Handgriff Oder eine Buchse eines ersten 
Typs sind mit einer ersten Einrichtung versehen, die eine Drehung einer aufgenom- 
menen Buchse des ersten Typs relativ zum Handgriff verhindert. AuBerdem besitzt 
der Handgriff oder eine Buchse eines zweiten Typs eine zweite Einrichtung, die eine 
gefiihrte Drehung einer aufgenommenen Buchse des zweiten Typs relativ zum 
Handgriff ermoglicht. 

Ein in Kombination mit einer Mehrzahl unterschiedlicher Buchsentypen verwendbarer 
Buchsenhandgriff gestattet einen multifunktionalen Einsatz. Die Multifunktionalitat 
wird unterstutzt durch die Tatsache, dass mit einem bestimmten Ende des Handgriffs 
Buchsen je nach Typ entweder drehbar oder drehfest gekoppelt werden konnen. 

So ist es moglich, Buchsen eines ersten Typs mit jeweils einer bezuglich einer fiktiven 
Drehachse zentrischen Durchgangsoffnung drehfest mit dem Handgriff zu koppeln. 
Andererseits konnen Buchsen eines zweiten Typs mit jeweils einer bezuglich einer 
Drehachse exzentrischen Durchgangsoffnung drehbar mit dem Handgriff koppelbar 
ausgebildet sein. Die fiktive Drehachse der Buchsen des ersten Typs bezeichnet 
diejenige Achse, urn welche die Buchsen des ersten Typs drehbar waren, wenn die 
bereits genannte erste Einrichtung, die eine Drehung einer aufgenommenen Buchse 
relativ zum Handgriff verhindert, nicht vorhanden ware. 

Die erste Einrichtung ist vorzugsweise ausgebildet, urn zum Verhindern einer Dreh- 
barkeit einer Buchse mit einer komplementaren Einrichtung formschlussig zusam- 
menzuwirken. Es ist moglich, die erste Einrichtung als Blockierelement in Gestalt 
beispielsweise mindestens einer Vertiefung oder mindestens eines Vorsprungs 
auszubilden, das zur Unterbindung der Drehung einer aufgenommenen Buchse des 
ersten Typs mit einem komplementaren Blockierelement dieser Buchse zusammen- 
wirkt. Falls die erste Einrichtung beispielsweise ein Blockierelement in Gestalt einer 
Vertiefung besitzt, ist das komplementare Blockierelement vorteilhafterweise als ein 
in diese Vertiefung eingreifender Vorsprung ausgebildet und umgekehrt. 
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GemaB einer votteilhaften Ausgestaltung der Erfindung ermoglicht die erste Einrich- 
tung eine drehfeste Fixierung einer Buchse des ersten Typs in unterschiedlichen, 
beliebigen oder zweckmaBigerweise vorgegebenen Winkelstellungen bezuglich des 
Buchsenhandgriffs. Zu diesem Zweck kann die erste Einrichtung eine Mehrzahl von in 
Umfangsrichtung einer fiktiven Drehachse beabstandeten Blockierelementen besit- 
zen. Eine bestimmte Winkelstellung einer Buchse bezuglich des Buchsenhandgriffs 
lasst sich in diesem Fall dadurch realisieren, dass das komplementare Blockierele- 
ment der Buchse mit einem bestimmten der Mehrzahl von in Umfangsrichtung der 
fiktiven Drehachse beabstandeten Blockierelemente zusammenwirkt. 

Die bereits genannte zweite Einrichtung, die eine gefiihrte Drehung einer aufge- 
nommenen Buchse des zweiten Typs relativ zum Handgriff gestattet, kann unter- 
schiedlich ausgebildet sein. Vorzugsweise umfasst die zweite Einrichtung ein 
Fuhrungselement in Gestalt beispielsweise mindestens eines Fuhrungsvorsprungs 
oder mindestens einer Fiihrungsnut, das ausgebildet ist, urn mit einem komplemen- 
taren Fuhrungselement einer Buchse des zweiten Typs z.B. formschlussig zusam- 
menzuwirken. Besitzt die zweite Einrichtung etwa ein als Fiihrungsnut ausgebildetes 
Fuhrungselement, so kann das hierzu komplementare Fuhrungselement der Buchse 
als ein in diese Fiihrungsnut eingreifender Fuhrungsvorsprung ausgebildet sein und 
umgekehrt. Der Fuhrungsvorsprung ist zweckmaBigerweise in Richtung auf die 
Fiihrungsnut vorgespannt. 

Wie bereits erlautert, gestattet der Buchsenhandgriff die Aufnahme unterschiedlicher 
Buchsentypen. Zu diesem Zweck kann an einem der Aufnahme der unterschiedlichen 
Buchsentypen dienenden Ende des Handgriffs eine dritte Einrichtung vorgesehen 
sein. Die dritte Vorrichtung hat die Aufgabe, die Buchsen des ersten und/oder 
zweiten Typs unverlierbar mit dem Handgriff zu koppeln. Vorzugsweise ubernimmt 
diese Kopplungsfunktion jedoch zumindest fur die Buchsen des zweiten Typs die 
vorstehend erlauterte zweite Einrichtung. Mit anderen Worten, die zweite Einrichtung 
fungiert zweckmaBigerweise nicht nur als Fiihrung hinsichtlich der Drehung einer 
aufgenommenen Buchse des zweiten Typs, sondern gewahrleistet gleichzeitig eine 
unverlierbare Aufnahme einer Buchse des zweiten Typs am Aufnahmeende des 
Handgriffs. GemaB einer bevorzugten Variante der Erfindung wirkt die zweite Einrich- 
tung zusatzlich mit den Buchsen des ersten Typs derart zusammen, dass sie eine 
unverlierbare Aufnahme auch einer Buchse des ersten Typs am Aufnahmeende des 
Handgriffs gewahrleistet. In diesem Fall kann die Funktionalitat der ersten Einrich- 
tung auf das bloBe Verhindern einer Relativbewegung zwischen dem Handgriff und 
einer Buchse des ersten Typs beschrankt werden. Prinzipiell ware es jedoch auch 
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moglich, die erste Einrichtung dahingehend weiterzubilden, dass sie nicht nur eine 
drehfeste Kopplung einer Buchse des ersten Typs mit dem Handgriff gestattet, 
sondern dariiber hinaus eine unverlierbare Aufnahme einer Buchse des ersten Typs 
am Aufnahmeende des Handgriffs ermoglicht. 

GemaB einer Weiterbildung der Erfindung besitzt der Handgriff an seinem Aufnah- 
meende eine Durchgangsoffnung, in welche die Buchsen unterschiedlichen Typs 
einfiihrbar sind. Bei einer derartigen Ausgestaltung des Buchsenhandgriffs kann die 
zweite Einrichtung im Bereich einer Seitenwand der Durchgangsoffnung angeordnet 
sein. ZweckmaBigerweise besitzen die Buchsen eine als Anschlag fungierende 
Durchmessererweiterung, welche die Einfuhrlange der Buchsen in die Durchgangs- 
offnung des Handgriffs begrenzt. In diesem Fall kann eine mittels des Handgriffs in 
den Anschlag eingeleitete Anpresskraft sicher auf das proximale, d.h. dem Operati- 
onsgebiet zugewandte Ende einer aufgenommenen Buchse ubertragen werden. 

Obwohl die vorstehende Beschreibung von Einzelheiten der ersten und zweiten 
Einrichtung sich in erster Linie auf den Fall bezogen hat, dass die Einrichtungen im 
Bereich des Handgriffs ausgebildet sind, ist es erfindungsgemaB auch moglich, die 
beschriebenen Einrichtungen an den Buchsen anzuordnen. 

KURZE BESCHREIBUNG DER ZEICHNUNGEN 

Weitere Vorteile und Ausgestaltungen der Erfindung ergeben sich aus der nachfol- 
genden Beschreibung bevorzugter Ausfuhrungsbeispiele und den Figuren. Es zeigen: 

Figur 1 eine perspektivische Ansicht eines erfindungsgemaSen Buchsenhandgriffs 
mit aufgenommener exzentrischer Buchse; 

Figur 2 eine perspektivische Ansicht eines Aufnahmeendes des in Fig. 1 darge- 
stellten Buchsenhandgriffs sowie einer exzentrischen Buchse; 

Figur 3 eine vergroBerte, perspektivische Ansicht des Aufnahmeendes des in Fig. 
1 dargestellten Buchsenhandgriffs; 

Figur 4 eine vergroBerte, perspektivische Ansicht der in Fig. 2 abgebildeten 
exzentrischen Buchse; 
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Figur 5 eine perspektivische Ansicht des Aufnahmeendes des in Fig. 1 dargestell- 
ten Buchsenhandgriffs und einer zentrischen Buchse; 

Figur 6 eine Seitenansicht der Komponenten von Fig. 5; und 

Figur 7 eine vergroBerte perspektivische Ansicht einer zentrischen Bohrbuchse. 

BESCHREIBUNG EINES BEVORZUGTEN AUSFUHRUNGSBEISPIELS 

Nachfolgend wird eine Ausfuhrungsform eines erfindungsgemaBen Buchsensystems 
beschrieben. Das erfindungsgemaBe Buchsensystem umfasst im Beispielfall einer- 
seits zentrische Biichsentypen und andererseits exzentrische Buchsentypen. Die 
Begriffe zentrisch und exzentrisch beziehen sich hierbei auf die Lage einer Symmet- 
rieachse einer Durchgangsoffnung der Buchsen relativ zur Lage einer (fiktiven) 
Drehachse einer am Handgriff montierten Buchse. Die Erfindung konnte auch in 
Kombination mit anderen Buchsentypen verwendet werden. 

Fig. 1 zeigt eine perspektivische Gesamtansicht eines erfindungsgemaBen Buchsen- 
systems 10. Das Buchsensystem 10 umfasst einen Handgriff 12 mit einem abgewin- 
kelten Aufnahmeende 14 zur Aufnahme unterschiedlicher Buchsentypen. Das 
Buchsensystem 10 umfasst weiterhin eine am Aufnahmeende 14 des Handgriffs 12 
drehbar montierte exzentrische Buchse 16. Das Buchsensystem umfasst ferner eine 
drehfest mit dem Aufnahmeende 14 koppelbare zentrische Buchse, die spater unter 
Bezugnahme auf die Figuren 5 bis 7 naher erlautert werden wird. 

In Fig. 2 ist eine vergroBerte perspektivische Ansicht des Aufnahmeendes 14 und der 
exzentrischen Buchse 16 vor deren Montage dargestellt. Fig. 3 zeigt eine nochmals 
vergroBerte Ansicht des Aufnahmeendes 14 und Fig. 4 eine nochmals vergroBerte 
Ansicht der exzentrischen Buchse 16. 

Nachfolgend werden unter Bezugnahme auf die Fign. 2 und 3 der Aufbau und die 
Funktion des Aufnahmeendes 14 des Handgriffs 12 naher erlautert. Das Aufnah- 
meende 14 besitzt eine Durchgangsoffnung 18, in welche die Buchsen unterschiedli- 
chen Typs einfiihrbar sind. Die Durchgangsoffnung 18 ist von einer zylindrischen 
Seitenwand 20 begrenzt. Im Bereich der Seitenwand 20 ist eine Einrichtung 22 
angeordnet, die eine gefuhrte Drehung einer aufgenommenen Buchse des exzentri- 
schen Typs gestattet. 
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Die Einrichtung 22 umfasst ein Fiihrungselement in Gestalt eines kugelformigen 
Fuhrungsvorsprungs 24. Der Fuhrungsvorsprung 24 steht in Richtung auf die Durch- 
gangsoffnung 18 uber die Seitenwand 20 hervor und ist in Richtung auf die Durch- 
gangsoffnung 18 vorgespannt. Zu diesem Zweck umfasst die Einrichtung 22 ein in 
den Figuren nicht dargestelltes Federelement. Das Federelement ist wie der Fuh- 
rungsvorsprung 24 in einer z.B. sacklochartigen Bohrung 25 aufgenommen und 
stutzt sich einerseits am Grund des Sacklochs 25 und andererseits am Fuhrungsvor- 
sprung 24 ab. Urn einen Austritt des vorgespannten Fuhrungsvorsprungs 24 aus dem 
Sackloch 25 zu verhindern, ist das Sackloch 25 von einer Innendurchmesserverringe- 
rung 26 verschlossen, deren Durchmesser kleiner gewahlt ist als der AuBendurch- 
messer des kugelformigen Fuhrungsvorsprungs 24. 

Im Bereich des Aufnahmeendes 14 besitzt der Handgriff 12 auBerdem eine Einrich- 
tung, die mit einer Biichse des zentrischen Typs (Fign. 5 bis 7) derart zusammen- 
wirkt, dass eine Drehung einer aufgenommenen zentrischen Buchse relativ zum 
Handgriff 12 verhindert wird. In dem in Fig. 3 dargestellten Fall umfasst diese 
Einrichtung eine Mehrzahl von insgesamt vier im Beispielsfall nutformigen Blockier- 
elementen 28i ... 28 4 . Die Blockierelemente 28i ... 28 4 sind bezuglich einer den 
Buchsen zuzuwendenden Unterseite 30 des Aufnahmeendes 14 vertieft angeordnet. 
Wie sich Fig. 3 entnehmen lasst, besitzen zwei benachbarte Blockierelemente 28i ... 
28 4 jeweils einen Winkelabstand von 90° bezuglich einer fiktiven Drehachse, urn eine 
drehfeste Fixierung einer zentrischen Buchse in vier definierten Winkelstellungen 
bezuglich des Handgriffs 12 zu ermoglichen. 

Nun werden unter Bezugnahme auf die Fign. 2 und 4 der Aufbau und die Funktion 
der exzentrischen Buchse 16 beschrieben. Die exzentrische Buchse 16 besitzt einen 
zylindrischen Schaft 40, der von einer scheibenformigen Durchmessererweiterung 42 
in ein unteres, dem Aufnahmeende 14 des Handgriffs 12 abgewandtes Ende 44 und 
ein oberes, dem Aufnahmeende 14 des Handgriffs 12 zugewandtes Ende 46 unter- 
teilt wird. Der Schaft 40 besitzt eine exzentrische Durchgangsoffnung 48. Dies 
bedeutet, dass die Symmetrieachse der Durchgangsoffnung 48 bezuglich der Sym- 
metrieachse des Schafts 40 (in Fig. 4 nach links) versetzt ist. 

Das obere Schaftende 46 ist radial auBen mit einer in Umfangsrichtung des Schafts 
40 verlaufenden Vertiefung in Form einer Fuhrungsnut 50 versehen. Die Fuhrungsnut 
50 wirkt mit dem Fuhrungsvorsprung 24 des Aufnahmeendes 14 wie folgt zusam- 
men: zur Aufnahme der exzentrischen Buchse 16 am Handgriff 12 wird die Buchse 
16 mit dem oberen Schaftende 46 voraus in Richtung des Pfeils A in Fig. 2 in die 
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Durchgangsoffnung 18 des Aufnahmeendes 14, deren Innendurchmesser geringfugig 
groBer als der AuGendurchmesser des oberen Schaftendes 46 ist, eingefiihrt. Die 
dem Aufnahmeende 14 zugewandte Stirnseite des oberen Schaftendes 46 besitzt 
radial auBen einen abgeschragten Abschnitt 52. Beim Einfuhren des oberen Schaf- 
tendes 46 gelangt der vorgespannte Fiihrungsvorsprung 24 zunachst in Kontakt mit 
diesem abgeschragten Bereich 52 und wird von diesem bei fortgesetzter Einfuhrbe- 
wegung entgegen der Richtung der Vorspannung, d.h. in Richtung auf den Grund 
des bereits erwahnten Sacklochs 25 gedrangt. Sobald im Rahmen der Einfuhrbewe- 
gung die Fuhrungsnut 50 der exzentrischen Buchse 16 in den Bereich des vorge- 
spannten Fuhrungsvorsprungs 24 gelangt, wird der vorgespannte Fiihrungsvorsprung 
24 aus dem Sackloch 25 heraus in Richtung auf die Fuhrungsnut 50 bewegt und 
kann rastend in die Fuhrungsnut 50 eingreifen. Damit ist die exzentrische Biichse 16 
unverlierbar aber drehbar mit dem Handgriff 12 gekoppelt. 

Im Falle einer fortgesetzten Einfiihrbewegung gelangt kurz nach dem Einrasten des 
Fuhrungsvorsprungs 24 in die Fuhrungsnut 50 die der Unterseite 30 des Aufnah- 
meendes 14 zugewandte, kreisringformige Stirnflache 54 der Durchmessererweite- 
rung 42 in Anlage mit dieser Unterseite 30. Dies beendet die Einfiihrbewegung und 
ist ein wahrnehmbares Anzeichen fur eine zuverlassige Kopplung der Buchse 16 mit 
dem Handgriff 12. Bei einer Drehbewegung der exzentrischen Buchse 16 beziiglich 
des Handgriffs 12, beispielsweise durch UmschlieGen der gerandelten Mantelflache 
der Durchmessererweiterung 42 mittels zweier Finger und einer anschlieGenden 
Abrollbewegung der Finger, rollt der kugelformige Fiihrungsvorsprung 24 in der 
Fuhrungsnut 50 ab. Dies ermdglicht eine weitgehend widerstandsfreie Drehung der 
Buchse 16 einerseits, andererseits wirkt der gegen den Grund der Fuhrungsnut 50 
vorgespannte, kugelformige Fiihrungsvorsprung 24 einer unbeabsichtigten Oder 
versehentlichen Drehung der Buchse 16 entgegen. 

Nachfolgend wird unter Bezugnahme auf die Fign. 3 und 5 bis 7 das Zusammenwir- 
ken des Aufnahmeendes 14 des Handgriffs 12 mit einer zentrischen Buchse 60 
beschrieben. 

In den Fign. 5 und 6 ist der bereits unter Bezugnahme auf die Fign. 1 bis 3 erlauterte 
Handgriff 12 zusammen mit einer zentrischen Buchse 60 dargestellt. Die zentrische 
Buchse 60 gleicht der bereits erlauterten exzentrischen Biichse 16 in vielen Details. 
Aus diesem Grund sind einander entsprechende Elemente mit den gleichen Bezugs- 
zeichen versehen worden. 
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Die Unterschiede zwischen der exzentrischen Biichse 16 gemaG den Fign. 1, 2 und 4 
einerseits und der zentrischen Buchse 60 gemaG den Fign. 5 bis 7 andererseits 
werden nun unter Bezugnahme auf die Fig. 7 erlautert. Ein erster Unterschied 
besteht darin, dass die Durchgangsoffnung 62 der zentrischen Buchse 60 mittig in 
Bezug auf den Schaft 40 angeordnet ist. Dies bedeutet, dass die Symmetrieachse der 
Durchgangsoffnung 62 einerseits und die Symmetrieachse des Schafts 40 anderer- 
seits zusammenfallen. 

Ein weiterer Unterschied zwischen der exzentrischen Buchse 16 und der zentrischen 
Buchse 60 ist die Tatsache, dass die zentrische Buchse 60 im Bereich der Stirnseite 
54 der Durchmessererweiterung 42 mit einem Blockierelement in Gestalt eines sich 
iiber die Oberflache der Stirnseite 54 erhebenden, im Beispielsfall zylindrischen 
Vorsprungs 64 versehen ist. Dieser Vorsprung 64 wirkt mit den bereits erlauterten 
komplementaren Blockierelementen 28i ... 28 4 des Aufnahmeendes 14 des Hand- 
griffs 12 zusammen, urn eine drehfeste Kopplung der zentrischen Buchse 60 mit dem 
Handgriff 12 zu ermoglichen. Dazu wird die zentrische Biichse 60 wie bereits im 
Hinblick auf die exzentrische Buchse 16 beschrieben mit ihrem oberen Schaftende 46 
entlang des Pfeils A in Fig. 5 in die Durchgangsoffnung 18 des Aufnahmeendes 14 
eingefuhrt. Ein Einrasten des vorgespannten kugelformigen Vorsprungs 24 des 
Aufnahmeendes 14 in die Fiihrungsnut 50 der zentrischen Buchse 60, und damit eine 
unverlierbare Aufnahme der zentrischen Buchse 60, ist aber nur in bestimmten 
Relativwinkelstellungen zwischen der zentrischen Buchse 60 und dem Aufnahmeende 
14 moglich. Diese Relativwinkelstellungen sind durch die Lage der nutfdrmigen 
Blockierelemente 28i ... 28 4 des Aufnahmeendes 14 vorgegeben. 

Nur wenn die Ausrichtung zwischen der zentrischen Buchse 60 und dem Aufnah- 
meende 14 derart gewahlt ist, dass der Vorsprung 64 der zentrischen Buchse 60 
formschlussig in eine der Nuten 28i ... 28 4 eindringen kann, lasst sich die zentrische 
Buchse 60 soweit in die Durchgangsoffnung 18 des Aufnahmeendes 14 einfuhren, 
dass ein Einrasten des vorgespannten Fuhrungsvorsprungs 24 in die Fiihrungsnut 50 
und damit eine unverlierbare Aufnahme der zentrischen Biichse 60 moglich wird. 
Eine Relativdrehung zwischen der zentrischen Buchse 60 und dem Handgriff 12 nach 
dem Einrasten des Fuhrungsvorsprungs 24 in die Fiihrungsnut 50 wird zuverlassig 
dadurch unterbunden, dass die Seitenflachen des Vorsprungs 64 der zentrischen 
Buchse 60 an den Seitenflachen einer der nutfdrmigen Vertiefungen 28i ... 28 4 
anliegen oder bereits bei einer minimalen Drehbewegung in Anlage gelangen. 
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Die Buchsen des erfindungsgemaBen Buchsensystems konnen im Rahmen eines 
chirurgischen Eingriffs zu unterschiedlichen Zwecken verwendet werden. So konnen 
die Buchsen als Bohrleitvorrichtung oder als Positionierhilfe fur Knochenschrauben 
oder fur eine Schraubendreherklinge dienen. Andere, insbesondere aus dem Bereich 
der Gesichtschirurgie bekannte Verwendungen kommen ebenfalls in Betracht. 
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Anspruche 

1. Buchsenhandgriff (12) zur Verwendung in Kombination mit einer Mehrzahl 
unterschiedlicher Buchsentypen (16, 60) fur chirurgische Eingriffe insbesonde- 
re im Mittelgesichtsbereich, wobei ein Ende (14) des Handgriffs (12) zur Auf- 
nahme der unterschiedlichen Buchsentypen (16, 60) ausgebildet ist und eine 
erste Einrichtung (28i ... 28 4 ) zum Zusammenwirken mit einer aufgenomme- 
nen Buchse eines ersten Typs (60) sowie eine zweite Einrichtung (22) zum 
Zusammenwirken mit einer aufgenommenen Buchse wenigstens eines zweiten 
Typs (16) aufweist, wobei die erste Einrichtung (28i ... 28 4 ) eine Drehung ei- 
ner Buchse des ersten Typs (60) relativ zum Handgriff (12) verhindert und die 
zweite Einrichtung (22) eine gefiihrte Drehung einer aufgenommenen Buchse 
eines zweiten Typs (16) relativ zum Handgriff (12) ermoglicht. 

2. Buchsenhandgriff gemaB Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die erste 
Einrichtung (28i ... 28 4 ) ausgebildet ist, urn mit einer komplementaren Einrich- 
tung (64) einer Buchse des ersten Typs (60) formschlussig zusammenzuwir- 
ken. 

3. Buchsenhandgriff gemaS Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass 
die erste Einrichtung mindestens ein Blockierelement (28i ... 28 4 ) umfasst, das 
zur Unterbindung einer Drehung einer aufgenommen Buchse des ersten Typs 
(60) mit einem komplementaren Blockierelement (64) dieser Buchse zusam- 
menwirkt. 

4. Buchsenhandgriff gemaB Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass das Blo- 
ckierelement der ersten Einrichtung als Vertiefung (28i ... 28 4 ) oder als Vor- 
sprung ausgestaltet ist. 

5. Buchsenhandgriff gemaB einem der Anspruche 1 bis 4, dadurch gekennzeich- 
net, dass die erste Einrichtung (28 x ... 28 4 ) eine drehfeste Fixierung einer 
Buchse des ersten Typs (60) in unterschiedlichen Winkelstellungen bezuglich 
des Handgriffs (12) ermoglicht. 

6. Buchsenhandgriff nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die erste 
Einrichtung eine Mehrzahl von in Umfangsrichtung einer fiktiven Drehachse 
einer Buchse des ersten Typs (60) beabstandeten Blockierelementen (28i ... 
28 4 ) besitzt. 
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7. Buchsenhandgriff gemaB einem der Anspruche 1 bis 6, dadurch gekennzeich- 
net, dass die zweite Einrichtung (22) ein Fiihrungselement in Gestalt mindes- 
tens eines Fuhrungsvorsprungs (24) Oder mindestens einer Fuhrungsnut 
besitzt, das ausgebildet ist, urn mit einem komplementaren Fuhrungselement 
(50) einer Buchse des zweiten Typs (16) zusammenzuwirken. 

8. Buchsenhandgriff gemaB Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass der Fiih- 
rungsvorsprung (24) in Richtung auf die Fuhrungsnut (50) vorgespannt ist. 

9. Buchsenhandgriff gemaB einem der Anspruche 1 bis 8, dadurch gekennzeich- 
net, dass die zweite Einrichtung (24) eine unverlierbare aber drehbare Auf- 
nahme einer Buchse des zweiten Typs (16) am Ende (14) des Handgriffs (12) 
gestattet. 

10. Buchsenhandgriff gemaB einem der Anspruche 1 bis 9, dadurch gekennzeich- 
net, dass die zweite Einrichtung (22) eine unverlierbare Aufnahme einer Buch- 
se sowohl des ersten als auch des zweiten Typs (16, 60) am Ende (14) des 
Handgriffs (12) gestattet. 

11. Buchsenhandgriff nach einem der Anspruche 1 bis 10, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Handgriff (12) an seinem zur Aufnahme der Buchsen (16, 60) 
ausgebildeten Ende (14) eine Durchgangsoffnung (18) besitzt, in welche die 
Buchsen (16, 60) einfiihrbar sind, und die zweite Einrichtung (22) im Bereich 
einer Seitenwand (20) der Durchgangsoffnung (18) angeordnet ist. 

12. Buchsensystem (10) zur Verwendung fur chirurgische Eingriffe insbesondere 
im Mittelgesichtsbereich, umfassend einen Handgriff (12) und eine Mehrzahl 
unterschiedlicher Buchsentypen (16, 60), wobei ein Ende (14) des Handgriffs 

30 (12) zur Aufnahme der unterschiedlichen Buchsentypen (16, 60) ausgestaltet 

ist und wobei der Handgriff (12) oder ein Buchse eines ersten Typs (60) eine 
erste Einrichtung (28i ... 28 4 ) aufweist, die eine Drehung einer aufgenomme- 
nen Buchse des ersten Typs (60) relativ zum Handgriff (12) verhindert, und 
der Handgriff (12) oder eine Buchse eines zweiten Typs (16) eine zweite Ein- 

35 richtung (22) besitzt, die eine gefuhrte Drehung einer aufgenommenen Buch- 

se des zweiten Typs (16) relativ zum Handgriff (12) ermoglicht. 
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13. Buchsensystem nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, dass Buchsen 
des ersten Typs (60) jeweils eine bezuglich einer fiktiven Drehachse dieser 
Buchsen (60) zentrische Durchgangsoffnung (62) besitzen. 

14. Buchsensystem nach Anspruch 12 oder 13, dadurch gekennzeichnet, dass 
Buchsen des zweiten Typs (16) jeweils eine bezuglich einer Drehachse dieser 
Buchsen (16) exzentrische Durchgangsoffnung (48) besitzen. 

15. Buchsensystem nach einem der Anspruche 12 bis 14, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Handgriff (12) an seinem zur Aufnahme der Buchsen (16, 60) 
ausgebildeten Ende (14) eine Durchgangsoffnung (18) besitzt, in welche die 
Buchsen (16, 60) einfuhrbar sind, und die Buchsen (16, 60) eine hinsichtlich 
einer Einfuhrung als Anschlag fungierende Durchmessererweiterung (42) be- 
sitzen. 



6062 



Stryker Leibinger GmbH & Co. KG 



1A-90 411 



Zusammenfassung 



Buchsenhandgriff und Buchsensystem 

Die Erfindung betrifft ein Buchsensystem 10 zur Verwendung in Kombination mit 
einer Mehrzahl unterschiedlicher Buchsentypen fur chirurgische Eingriffe insbesonde- 
re im Mittelgesichtsbereich. Das Buchsensystem umfasst einen Buchsenhandgriff 12, 
der zur Aufnahme unterschiedlicher Buchsentypen ausgebildet ist und eine erste 
Einrichtung 28 4 zum Zusammenwirken mit einer aufgenommenen Biichse eines 
ersten Typs sowie eine zweite Einrichtung 22 zum Zusammenwirken mit einer 
aufgenommenen Biichse 16 eines zweiten Typs aufweist. Die erste Einrichtung 28 4 
verhindert eine Drehung einer Biichse des ersten Typs relativ zum Handgriff 12 und 
die zweite Einrichtung 22 ermoglicht eine gefuhrte Drehung einer aufgenommenen 
Biichse des zweiten Typs relativ zum Handgriff 12. 

(Fig. 2) 



6062 



Stryker Leibinger GmbH & Co. KG 



1A-90 411 




Stryker Leibinger GmbH & Co. KG 5/7 



1A-90 411 




StrykerLeibinger GmbH & Co. KG 7/7 



1A-90 411 




O 



